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NIBO robot kits = designed and developed by nicai-systems = www.nicai.eu

Bauteil durch die
Platine stecken

Beinchen
etwas biegen

Mit dem Lotkolben
Lotauge + Bauteil-
Bein erhitzen
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Nach 5 Sekunden
Létzinn zufugen.
Das Lotzinn flieBt
in das Lotauge

Ergebnis:
Loétauge und Bein
sind optimal
verbunden

Falsch! Zange
wird zu steil
gehalten und kann
so Leiterbahnen
zerstéren

Richtig! Zange
flach auf die Platine
auflegen und das

Beinchen abtrennen m .

Fertige Lotstelle!

Texte, Grafiken & Fotos: bob3.org, CC-BY-SA 3.0
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